KJ7.       Oscillatinnon der Axo sines Rotationskorpers.
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d (a u cos & — 1} v sin -9-) M............
d (u u sin -9- -j- & ?.> cos -0-) dt
0,
voraus folgt, (lass p constant bleibt, wahrend sich fiir #, y durch integration von (3) die Gleichungen ergeben:              &
(a ('.OB* -9- -j- b sina -ft) x ~j- (a — V) sin & cos %• y — cx t -)- ci,
n den on cn £a, ci, Ca die Integratiousconstanten sind.
Die Elimination von t ergiebt hier fiir die Bahn die Glei-jhung oiner schiofen Parabel. Wenn wir die linke Seite der 3rstP.ii Grleichung (4) — 0 setzen, so erhalten wir die Gleichung jiner zur Parabelaxe parallelen Geraden und wenn also ® den Winkel becleutet, den die Parabelaxe mit der Horizontalen ein-u'hlic?sst, so ist
a cos2 ft -j- 'b sin2 -9-(a — b) sin -9" cos^9-Nohmon w5r -9- zwiscben Otund 90° an, so sind sin # und cos -9-positiv; a und b sind   gleichfalls positiv, und es ist also der Fig. 52.                                         Fig. 58.
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Winkel & spite, wenn a < 6, stumpf, wenn a > & ist. Die Parnbelaxe 1st also beim eiformigen Korper gegen die Korper-axn bin, beim abgeplatteteii Korper in entgegengesetztem Sinne geneigt (Fig. 52 und 58).
$. 167. Osoillationen der Axe eines Rotationskorpers.
Wena der eingetaaeht© Korper eine  Symmetrieebene hat, so wird, wenn die Bewegungen der Korpearpunkte in einem Augen-